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1. WPROWADZENIE

Praktykowana powszechnie w krajowych zaktadach migsnych technika przemiesz-
czania bydia rzeZnego z magazynu 2ywca do stanowiska oszalamiania odbywa sig wy-
tacznie sitami wlasnymi bydla. Mechaniczny lub elektryczny doping stosowany przy
poskramianiu zywca, wystepujace upadki, obijanie sie bydla o elementy kojcéw przy
przemieszczaniu s3 w praktyce powodem licznych urazéw mechanidznych ciata zwierze-
cego oraz uszkodzeri skdry. Stosowana dotychczas technika przemieszczania bydla
przyczynia sie réwniez do zwiekszenia konfiskat masy migsnej, Jjak réwniez pogor-

szenia jakosci i stanu higienicznego skér. Prowadzone badania poréwnawcze wktasne
przemieszczania bydia réznymi technikami wskazaly na mozliwo$¢ zmniejszenia ubyt-
kéw masy migsa o prawie 20%, jak tez podniesienia jakosci skér o prawie 30% w wy-
niku zastosowania transportu mechanicznego [6,8]. Wyniki badaf wykorzystano do
wprowadzenia zalozeri techniczno-projektowych przenosnika (rys. 1) o ruchu ciagg-
tym, z mozliwoscig prowadzenia oszalamiania elektrycznego bydia w dowolnej fazie
transportu. W pracy przedstawiono koncepcje i projekt przenosnika o ruchu ciggiym.

2. ZALOZENIA KONSTRUKCYINE

Na podstawie rozeznania warunkéw krajowych zakladéw przemysiu miesnego przy-
jeto nastepujace zalozenia konstrukcyjne:
wydajnosé - 90 sztuk/h,
predkosé przenoszenia - 0,1 m/s,

obcigzenie jednostkowe toru - 12 kN,

zapotrzebowanie na moc - 4 kW,
diugos¢ do 90 m.
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Rys. 1. Schemat przenosnika do transportu poziomego bydia o ruchu ciagiym: 1 - bel-

ka, 2 - prowadnica, 3 - wspornik, 4 - tor, 5 - wézek, 6 - popychacz, 7 - transpor-

ter, 8 - laricuch, 9 - hak, 10 - pas nosny, 11 - zywiec rzeZny, 12 - zapiecie, 15 -
przestona przednia, 16 - przestona tylna, 17 - przestona boczna

Rozwigzanie konstrukcyjne przenosnika (rys. 1, 2) oparto na analizie znanych
rozwigzar konstrukcyjnych [1,2,3,4,5,6,7,8,9]. Oryginalno$¢ tego rozwiazania tkwi
w same) konstrukcji przenog$nika, ktéry jest zawieszony na belce w ksztalcie dwu-
teownika. Naped mechaniczny gérny jest tarficuchowy, o ogniwach tacznych. Popycha-
cze }arcucha osadzono na kétkach, ktére prowadzone sa po dwdéch prowadnicach. Tor
Jest umocowany od dotu na wspornikach, tylko z jednej strony. Transportery prze-
mieszczane sg na kétkach o profilu podwdjnego stozka z przewezeniem w $rodku. Od-
legtos¢ miedzy nimi jest zalezna od predkosci przenoszenia taricucha. Zalety urza-
dzenia jest regulowana predkosé przesuwu taricucha napedowego oraz swobodne prze-
mieszczanie sie bydta, zgodnie z procesem technologicznym.

3. OPIS DZIALANIA PRZENOSNIKA

Zawieszony na pasach 2ywiec rzeZny 11 jest przenoszony po torze 4 na trans-
porterze 7 za pomocg popychaczy é mechanicznego napedu. Bydlo na pomoscie pod-
wiesza sie na okreslonych przenosnikach 10, ktére wyposazone sg w szybkosprawne
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Rys. 2. Przekrdj w ptaszczyZnie A-A ukazujacy szczeg6ly konstrukcyjne przenogni-
ka: 1 - belka, 2 - prowadnica, 3 - wspornik, 4 - tor, 5 - wézek, 6 - popychacz,7 -
transporter, 13 - naped %aricuchowy, 14 - rolka

zapiecia 12, pozwalajace na regulowane zaciskanie pasa, zapewniajac w ten spostb
dobre jego przyléganie do okreslonej czesci ciata i latwe odpiecie. Jeden pas za-
ktada sie na klatke piersiowa tuz za przednimi koriczynami, patrzac od strony do-
ptowowej, drugi za$ na podbrzusze tuz za tylnymi koriczynami, patrzac od strony
doogonowej. Pasy za pomocg hakéw 9 s3 zaczepione za ogniwa laricucha przymocowane-
go jednym koricem do ramienia transportera 7. Pozwala to na wypoziomowanie trans-

portowanej masy oraz na swobodne przemieszczanie bydta wzdiuz ciggu technologicz-
nego. Przenognik jest osioniety ekranem z przeston, gdzie przestony przednia 15
i tylna 16 sq nizsze od przesion bocznych 17.

4. OCENA EKSPLOATACYINA PRZENOSNIKA

Prototyp przenos$nika zainstalowano w zakladach migsnych w Bialymstoku, prze-
badano jego przydatnos¢ na ckreslonej grupie duzych zwierzat o masie do 500 kg.
Urzadzenie uzyskalo zalozone parametry. Z uwagi na wystepowanie zwierzat o masie
ponad 1000 kg istnieje koniecznos¢ wykonania niektérych elementéw o wigkszej wy-
trzymatosci.
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5. WNIDSKI

1. Zaproponowana nowa technika mechanicznego transportu bydta z magazynu
do miejsca oszatamiania pozwala na podniesienie jakosci i stanu higienicznego
artykutéw rzeZnianych.

2. Urzadzenie jest tatwe i bezpieczne w obstudze. ‘
3. Proponowana konstrukcja przenosnika charakteryzuje sie kilkoma oryginalny- i
mi rozwigzaniami, ktére zapewniaja sprawne jej zastosowanie, migdzy innymi: trans- |

3

port jest zawieszony na torze, napedzany mechanicznie, pas nosny zaopatrzony
w szybkosprawne zapiegcie.
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MOJEJb TPAHCIOPTEPA IJA TOPH30HTAJNBLHOTO TPAHCIIOPTA KPYIIHOTO
POTATOT'O CKOTA HENPEPHBHOT'O HENCTBUA

Pea3awue

B paGore mnpeicTabJeH HOBATOPCEHM# TpamECHOpTep JJA8 TPaHCHOpTAa
KPYOHOr'o poraToro CKora B HenmpepNBRO# mnpoiayxuuu. lipeicranaen wmexa-
MASM ero JAeidlcTBnA H NenecoO6pPASHOCTh NMPUMEHERHA., TeXHEYECKO=-TeXMOXO-~
ru4ecKHe OCHOBH YCTAHOBKH 6A3MPYNTCHA HA 3KCHEPHUMEHTAXBHHX JAHHHX aB-
TOpP& B ZPYrEX HBccaejobareneil, KOHCTPYXIMAS yCTAaHOBKH COOTBETCTByeT
TPeGOBAHRAM MACHOH OPOMHNAEHHOCTH H CAHNTAPHO-IUI'HEeHHYeCKHM Tpebopa-
HHAM,
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THE PROJECT AND A TESTING OF A CONTINUGUS MOTION CONVEYOR FOR
HORIZONTAL TRANSPORT OF CATTLE

Summary

In the paper a new type of a continuous motion conveyor for horizontal trans-
port of cattle is presented. The mechanism of its functioning and the advantages
of its application are discussed. The technological concept of this conveyor was
based on the experiments of various workers including the present author. The con-
struction meets the standard requirements of the meat industry and sanitary re-
gulations.



