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PRZEGLAD ROZWIA

ZAN ZGRABIAREK

PODBIERACZOWO-TASMOWYCH O DUZYCH
SZEROKOSCIACH ROBOCZYCH

Streszczenie

W artykule omowiono rozwiqzania nowego typu zgrabiarek podbieraczowo-tasmowych o duzych szerokosciach roboczych.
Zgrabiarki te dzieki polqczeniu podbieracza i przenosnika tasmowego uzyskujq wysokiej jakosci pasze objetosciowe do

bezposredniego skarmiania lub dalszej obrobki.

Stowa kluczowe: zgrabiarka podbieraczowo-tasmowa, pasza objetosciowa, wysoka jakosé paszy

Wprowadzenie

Produkcja wysokiej jako$ci pasz objgtosciowych ma szcze-
gblne znaczenie w procesie karmienia zwierzat hodowlanych.
Bardzo wazne staje si¢ wowczas przygotowanie odpowiednie-
go zaplecza technicznego, umozliwiajacego efektywne zgra-
bianie pokosu w celu zebrania, wstgpnej obrobki 1 przewie-
zienia go do docelowego miejsca sktadowania. Gtownymi ope-
racjami przy zbiorze pasz objgtosciowych sa: koszenie, prze-
trzasanie / zgrabianie i prasowanie lub rozdrabnianie. Wybor
prawidlowego wyposazenia i poprawnego ich funkcjonowania
w potaczeniu z wprowadzeniem technik zarzadzania zbiorami
zwigksza ich wydajnos$¢ i poprawia jako$¢ biomasy zielonej,
dzigki czemu proces produkcyjny jest bardziej optacalny.

Zgrabiarki karuzelowe

Obecnie zabiegi grabienia materialu odbywaja si¢ naj-
czgsdciej przy uzyciu zgrabiarek karuzelowych lub prze-
trzasaczo-zgrabiarek beznapedowych [2, 4]. Wada tych roz-
wiazan jest gorsza jako$¢ materiatu zgrabianego w stosunku do
zgrabiarek podbieraczowo-tasmowych. Elementy robocze tych
maszyn pracuja z duza predkoScia obrotowa powodujac wy-
trzasanie listkow lucerny i pozostawienie ich na polu. Kolejna
ich wada jest zgrabianie calej powierzchni pola, a wigc w ufor-
mowanych walach znajduja si¢ rdwniez kamienie, pecyny
ziemi i piach, co niekorzystnie wptywa na jako$§¢ grabionego
materiatu. Dochodzi wtedy do sytuacji, ze zwierz¢ta chgtniej
spozywaja $ciotke od zadanej do skarmienia paszy tresciwej,
akiszonki z takiego materiatu gorzej si¢ przechowuja.

Zgrabiarki podbieraczowo-tasmowe

W zgrabiarkach podbieraczowo-tasmowych podsuszony
lub suchy materiat bez zanieczyszczen uzyskuje si¢ dzigki pota-
czeniu podbieracza, ktory bez kontaktu palcow sprezystych
z podtozem delikatnie podnosi zbierany materiat i podaje go na
tasmeg, ktéra przesuwa w calo$ci nienaruszony material
w poprzek i odktada go na formowany wat. Takie rozwigzanie
pozwala na uzyskanie pelnowartosciowego materiatu wysokiej
jakosci do bezposredniego skarmiania lub dalszej obrobki (rys.
1 i 2). Niestety, maszyny tego typu, ze wzgledu na ich
ztozonos¢, sa zdecydowanie drozsze. Maja bardzo rozbudo-
wany uktad hydrauliczny, stuzacy do napgdu zespotdow
roboczych i zmiany ich potozenia [6, 7, 8].

Zrodto: opracowanie wlasne / Source: own work

Rys. 1. Zasada dziatania zgrabiarki podbieraczowo-tasmowej
Fig. 1. Principle of belt pick-up swather operation
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Zrédlo: opracowanie wlasne / Source: own work
Rys. 2. Tryby pracy dwusegmentowej zgrabiarki podbiera-
czowo-tasmowej
Fig. 2. Operating modes of a two-segment belt pick-up swather

Pierwsze wzmianki o zgrabiarce podbieraczowo-tasmowe;j,
na ktore powoluja si¢ aktualne patenty, pojawity si¢ w patencie
US 1847399 z 1932 roku [4] (rys. 3), chociaz pierwszy patent
US 2761270A dotyczacy $cisle maszyny do zgrabiania pasz
objetosciowych pojawit si¢ dopierow 1956 roku[1].

Niewatpliwa zaleta zgrabiarek podbieraczowo-tasmowych
jest ograniczenie iloSci zanieczyszczen w postaci kamieni,
piachu i pylu z ziemi, co wptywa na ograniczone zuzycie pod-
bieraczy i zespotéw tnacych w prasach, sieczkarniach i innych
maszynach zbierajacych oraz szybkie zgrabianie plonu z du-
zych szerokosci w pojedynczy pokos. W przypadku zbioru na
kiszonke zmniejsza to utrat¢ wilgotnosci. Zgrabianie tego typu
maszynami zalecane jest przede wszystkim do zbioru pokosu
z duzych sieczkarn. Dzigki duzym szerokosciom roboczym
ogranicza si¢ ilo§¢ przejazdéow po polu, co zmniejsza ugnia-
tanie powierzchni przez kola i zmniejsza straty czasu na
uwrociach.
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Podbieracz podnosi plon z powierzchni gruntu i podaje na
przeno$nik poprzeczny (rys. 1), ktory z kolei w zaleznos$ci od
kierunku przesuwu tasmy, uklada go poprzecznie na:
lewa/prawa strong lub do $rodka/od $rodka (rys. 2). Dzigki
temu zbierana pasza objgtosciowa traktowana jest znacznie
delikatniej, przez co mniejsze sa straty, a jako$¢ jest znacznie
lepsza. Takie potaczenie podbieracza z przenos$nikiem tasmo-
wym pozwala na utrzymanie lisci i todyg grabionej rosliny
W stanie nienaruszonym. Transportowana pasza objgtosciowa
przenoszona przez tasmg, jest nieposkrgcana i spada swobodnie
na podtoze, formujac jednolity i przewiewny pokos, zape-
whniajac swobodna cyrkulacje¢ powietrza i dosychanie roslin.

Zgrabiarki tego typu musza by¢ tak zaprojektowane, aby
predkosci obrotowe podbieraczy i przesuwu tasm korelowaty
ze soba, po to aby zgrabiany material nie gromadzit si¢ na
tasmach.

Rys. 3. Patent US 1847399 z 1932 roku Means for handling
detached vegetable matter [4]
Fig. 3. Patent US 1847399 dated of 1932 Means for handling

detached vegetable matter [4]

Obecnie zgrabiarki podbieraczowo-tasmowe o duzych sze-
rokosciach roboczych (powyzej 7 m) produkuja seryjnie takie
firmy jak: H&S, Kuhn, OXBO, ROC (rys. 4-7).

Ze wzgledu na duze szeroko$ci robocze zgrabiarki podbie-
raczowo-tasmowe sg maszynami potzawieszanymi. We wszy-
stkich analizowanych rozwiazaniach stosowane sa napedy
podbieraczy i przeno$nikoéw tasmowych z wlasnym uktadem
hydraulicznym napgdzanym z WOM ciagnika. Najczgsciej sa
to maszyny dwu- lub trzysegmentowe, cho¢ istnieja rowniez
rozwigzania czterosegmentowe. Zmiany potozenia zespotow
roboczych zgrabiarek (praca-uwrocia-transport) odbywaja si¢
zwykorzystaniem hydrauliki sitowej ciagnika.

Z uwagi na bardzo skomplikowany uktad hydrauliczny
i duze szerokosci podbieraczy (dochodzace nawet do 3,6 m) sa
one maszynami stosunkowo drogimi. Najczgsciej sprzedawane

Rys. 4. Zgrabiarka H&S TFM 2135 [9]
Fig. 4. Swather H&S TFM 2135 [9]

sq one w Stanach Zjednoczonych, gdzie pojawiaja si¢ takze
wersje samobiezne (rys. 6). Wysoka jakos¢ zgrabianego
materiatu 1 duza wydajno$¢ tych maszyn zachgcity takze
polskich rolnikoéw do ich kupna, pomimo wysokich cen.

— —

Rys. 5. Zgrabiarka Kuhn Merge MAXX 900 [9]
Fig. 5. Swather Kuhn Merge MAXX 900 [9]

Rys. 6. Samobiezna zgrabiarka OXBO 4334 [9]
Fig. 6. Self-propelled swather OXBO 4334 [9]

Rys. 7. Zgrabiarka ROCRT 1220 [9]
Fig. 7. Swather ROCRT 1220 [9]

Podsumowanie

Nowoczesne zgrabiarki podbieraczowo-tasmowe stuza do
grabienia w podtuzne waly: traw, stomy, roslin motylkowych
na sianokiszonke i do bezposredniego skarmiania nimi zwie-
rzat hodowlanych oraz delikatnych ro$lin straczkowych w celu
pbzniejszego ich omtotu.

Zgrabianie jest istotnym etapem w procesie pozyskiwania
pasz objgtosciowych, majacym wplyw na szybko$¢ suszenia
1 mozliwo$¢ rownomiernego podawania materiatu roslinnego
do wspotpracujacych maszyn. Niestety, najczgsciej stosowane
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zgrabiarki karuzelowe maja tendencj¢ do zanieczyszczania
grabionego materiatu. To sprawia, ze rolnicy sklonni beda
zaptaci¢ wigcej za maszyng, ktora jest bardziej wydajna i za-
pewnia zdecydowanie lepsza jako$¢ grabionego materiatu,
pozbawionego zanieczyszczen w postaci kamieni, pecyn ziemi
i piachu, co z kolei wydtuza zywotno$¢ elementdow roboczych
wspolpracujacych maszyn, np. pras, przyczep zbierajacych lub
sieczkarni.
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OVERVIEW OF SOLUTIONS OF BELT PICK-UP SWATHERS WITH
LARGE WORKING WIDTHS

Summary

Article presents solutions of new types of belt pick-up swathers with large working widths. These swathers with pick-up and belt
enable to receive high quality feeds for direct feeding or further processing.
Key words: belt pick-up swathers, feed, high quality feed
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Produkujemy:

v'przenosniki slimakowe
v'przenosniki pneumatyczne
v'rozsiewacze do nawozow
v'dzwigi do "big bagow"
v'urzadzenia pompujace do cieczy
v'brony, zamiatarki
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