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Formy rozumowania logicznego

a typy prognoz w gospodarstwie leSnym
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Forms of logical thinking and types of forecasts in forest management

Istniejq dwie zasadnicze formy rozumowania logicznego: dedukcyj-

na i indukcyjna. Pierwsza z nich o znaczeniu rozumowania aksjo-

matycznego wywodzi sig od starozytnych Grekéw. Forma indukcyjna sta-

la si¢ natomiast systematycznym narzedziem badawczym dopiero w dru-

- g1e] potowie XVIII w. i traktowana byla woéwczas jako postepowanie
odwrotne do dedukeji (13). :

Obecnie w naukach empirycznych definiuje sie dedukcyjng forme ro-
zumowania jako ,rozumowanie polegajgce na dobieraniu nastepstwa do
racji logicznej”, a forme indukcyjng jako ,rozumowanie polegajace na
wprowadzaniu uogélnien na podstawie eksperymentéw i obserwacji fak-
téw” (8). Rozumowanie dedukcyjne jest kategoryczne i jednoznaczne,
a formulowane wnioski s3 konsekwencjami przestanek natury ogélne;j.
Indukcyjne rozumowanie wnosi moment niepewnosci, a stwierdzone fak-
ty doSwiadczalne z reguly nie prowadza do niepodwazalnych wnioskéw
uogolniajgcych, a raczej do oceny dopuszczalnosci wysuwania réznych
wnioskow.

Analogicznie do tych form rozumowania logicznego wyréznia sie dwie
postacie rozumowania prognostycznego: dedukcyjng i indukeyjng (9, 12).
Przy dedukcyjnej-postaci rozumowania prognostycznego wnioskowanie
prognostyczne polega na dobieraniu nastepstwa do racji uznanej za praw-
dziwe. Dedukecyjny typ prognoz konstruowany jest wedlug ocen przysz-
losci, dla ktérego charakterystyczne jest stwierdzenie ,bedzie tak i tak”
craz typ dzialalnosci ,,w tyl”. Dzialalno$é prognostyczna ,w ty}” polega
na tym, ze najpierw okresla sie stan docelowy obiektu prognozowanego,
a potem programuje sie czynnosci konieczne do jego osiagniecia. Ten
typ dzialalnosci charakterystyczny jest dla systeméw o strukturze zam-
knigtej, ktory przedstawi¢ mozna za pomocs sieci powigzan, czyli tzw.
graféow (ryc. 1). Przedstawiony na ryc. 1 schemat czynnosci prognostycz-
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nych rozpoczyna si¢ w jednym punkcie obrazujacym stan wyjsciowy

i konczy sig réwniez w jednym punkcie odpowiadajagcym osiggnieciu -
‘stanu koncowego. Pomiedzy tymi punktami sa mozliwe réznorodne
przejscia, jednak tylko takie, ktére zmierzaja do osiagniecia punktu kon-
cowego.
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System prognozowany przez prognozy typu dedukcyjnego ma te wilas-
ciwosS¢, ze nie istnieje w rzeczywistosci, lecz w sferze postulatéw, a skon-
struowane prognozy okreSlaja sytuacje nie istniejacs, przez to ze nie
mowig o sytuacji przyszlej, lecz o pozadanej. Na dedukcyjnej postaci ro-
zumowania prognostycznego buduje sie¢ wiele technicznych typow prog-
noz, gdzie celem dzialan gospodarczych jest otrzymanie okre$lonego pro-
duktu. Prognozy tego typu sg wiec charakterystyczne dla procesow kwan-
towych, czyli takich, ktore dotyczg z reguly jednorazowych dzialan gos-
podarczych (9).

Przy indukcyjnej postaci rpzumowania prognostycznego wnioskowa-
_nie prognostyczne polega na dobieraniu racji do nastepstwa uznanego
- za prawdziwe. Indukcyjny typ prognoz oparty jest na twierdzeniach -
o przyszioSci, ktdre wyrazaja nasz dzisiejszy stosunek do tej przysziosci.
Dla tego typu prognoz charakterystyczne jest stwierdzenie ,,chciatbym,
zeby bylo tak i tak” oraz typ dzialania ,,w przéd”. Problemem w dzia-
talnosci ,,w przéd” jest nie tylko to jak osiggnaé¢ okreslony stan-cel czgst-
kowy, ale réwniez co zrobi¢ dalej po jego uzyskaniu. Wynik operacji
poprzedniej nie okresla bowiem jednoznacznie operacji nastepnej, a zwyk-
le stwarza mozliwo$¢ nie jednej czynnosci, lecz wiekszej jej liczby. Po
zakonczeniu operacji poprzedniej powstaje wiele mozliwych droég poste-
powania i nalezy dokona¢ wyboru. Od wyboru drogi postepowania za-
lezy dalszy przebieg czynnosci, poniewaz kazda z tych ewentualnosci
konczy sie kilkoma mozliwosciami.

Postepowania prognostyczne oparte na indukcyjnej postaci rozumo-
wania sg charakterystyczne dla dzialan na systemach o strukturze ot-
- wartej, ktore przedstawi¢é mozna réwniez za pomocg sieci powigzan
(ryc. 2). Jest to w szczegdlnosci graf o strukturze rozgaltezionej. Schemat
czynnosci prognostycznych rozpoczyna sie w jednym punkcie obrazuja-
cym stan wyjSciowy, nastepny punkt na osi czasu oznacza koniec ope-
racji poprzedniej oraz poczatek nastepnej itd. W kazdym z tych punk-
tow otwiera si¢ mozliwos¢ wielu operacji nastepnych, ale tylko jedna
z nich bedzie rzeczywiscie zrealizowana. Przebieg calego dzialania oraz
wynik zalezy od decyzji powzietych w kazdym z tych punktéw. Dzia-
lalno$¢ prognostyczna na systemach o strukturze otwarte] polega wiec
- na wyborze drogi po ktérej ma przebiega¢ rozwéj danego systemu. Po-
~ wziecie bowiem decyzji o realizacji kolejnej fazy czynnosci jest réwno-
znaczne z eliminacjg innych drog rozwoju, a kolejng decyzje ograniczajg
coraz bardziej swobode wyboru w przysztosci.

Dzialalno$¢ prognostyczna oparta na indukcyjnej formie prognozo-
wania jest charakterystyczna dla sterowania cigglymi procesami rozwo-
Ju. W przypadku prognozowania cigglych proceséw rozwoju nie istnieje
howiem pojecie stanu docelowego, stanowiacego cel czy zadanie ostatecz-
ne, poniewaz przedmiot prognozowania nigdy nie osigga stanu koncowe-
g0, lecz ulega stalej ewolucji. Celem sterowania takiego procesu jest
ciagle zaspokajanie potrzeb odbiorcow i ciggle udoskonalanie systemu
brzez wprowadzenie usprawnien w jego strukturze (9). Ciggle procesy
rozwojowe sg charakterystyczne dla wszystkich organizméw zywych,
W tym i dla procesu rozwoju lasu.

13



Dedukcyjna forma rozumowania logicznego lezala u podstaw teorii
lasu normalnego (10). Zgodnie z zalozeniami -tej teorii las-obreb w zre-
bowym sposobie zagospodarowania traktowany -jest jako system cyber-
netyczny zamkniety dla wplywu rzeczyW1stosc1 przyrodniczej i ekono-
micznej na system, ktory z kolei rowniez nie oddzialywa na te rzeczy-.
wistosé. Jest to ponadto system ujmowany statycznie przez zaloZzenie
o stalo$ci i1 niezmiennosci zapotrzebowania spoltecznego na towarowe
funkcje lasu, a przy tym jest systemem zdeterminowanym z goéry jed-
nolitg dilugoscig okresu produkcyjnego, tj. kolejag rebnosci. U podstaw
teorii lasu normalnego lezy wiec mechanistyczna koncepcja przyrody,
a motywem wszelkiej dzialalnosci gospodarczej jest osiggnigcie okreslo-
nego celu, ktérym jest normalny stan lasu (obrebu).

Indukcyjng forme rozumowania logicznego przypisaé mozna nato-
miast Rutkowskiego teorii lasu, tzw. teorii reprodukcji rozsze-
rzonej i realizmu (10). Zgodnie z zalozeniami tej teorii las traktowany
jest Jako system cybernetyczny otwarty na wplyw rzeczywistosci przy-
rodnicze] i ekonomicznej, ktéry z kolei sam na te rzeczywisto$é oddzia-
lywa. Jest to ponadto system ujmowany dynamicznie przez zalozenie
o zmiennos$ci zapotrzebowania spolecznego na wielorakie funkcje lasu,
a przy tym jest systemem probab1hstycznym wymkajqcym Z przeSW1ad-
czenia, ze o przyszlo$ci lasu i zjawiskach w nim zachodzgcych mozna
mowi¢ tylko z okre§lonym prawdopodobienstwem. Pocigga to za soba,
Fonieczno$¢ prognozowania dla krotkich okresé6w czasu z uwagl na zmien-
ng wielkosé glownie wieku rebnosci. U podstaw tej nowej teorii lasu
lezy dynamiczna koncepcja przyrody, a motywem wszelkiej dzialalnosci
gospodarczej jest utrzymanie c1ag1ych procesoOw rozwojowych lasu, czyli
zasada utrzymama lasu przy zyciu. W tabeli zestawiono najlstotmegsze
podobiefistwa i réznice pomiedzy dedukcyjnym a indukcyjnym typem
pPrognoz. ‘

Z dotychczas znanych opracowan prognostycznych dla obrebéw w zre- -
bowym sposobie zagospodarowania wynika, ze celem sporzadzonych prog-
noz bylo osiggniecie docelowego normalnego stanu obrebu lub tzw. ,,ure-
alnionego normalnego stanu obrebu”.

Klasycznymi przykladami prognoz pierwszego typu sg opracowane
w NRD przez Kurtha i Lucasa prognozy EBSA i przez Wuen-
schego prognozy PEREAL (7) oraz w Turcji prognozy Soykana
(11), ktére wprost zakladajg osiggniecie docelowego normalnego stanu
obrebu. Do drugiego typu prognoz zaliczy¢ mozna prognozy Kurtha
B)i Kurtha Gerolda (1, 4), bedgce modyfikacjag metod prognozo-
wania EBSA i PEREAL, w Czechostowacji prognozy Kouby (2) opar—
te na teorii proceséow Markowa oraz prognozy Lucasa-Ande
rsa (5) oparte na teorii procesow Semi-Markowa. Wspolnq cechq
tych prognoz jest to, ze nie zakladajg one wprost osiggniecia docelowe-
go normalnego stanu obrebu. Wynika to ze $wiadomosci autoréw prog-
noz, ze w ciggu okresu prognozowania zdeterminowanego dlugoscig kolei
rebnosci zajdzie konieczno$é wykonania dodatkowych wyrebow, ktore
spowoduja, ze docelowy stan obrebu odbiegaé bedzie od stanu normal-
nego.
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Podobienstwa i réznice pomiedzy dedukcyjnymi
a indukcyjnymi typami prognoz

Typy prognoz

Dedukcyjne Indukcyjne

1. Konstruowane wedlug ocen przy- 1. Konstruowane wedlug twierdzen
sztosci 0 przeszlosci

2. Charakterystyczny jest typ stwier- 2. Charakterystyczny jest typ stwier-
dzenia ,bedzie tak i tak” dzenia ,chcialbym zZeby bylo tak

_ i tak”

3. Charakterystyczny jest typ dzia- 3. Charakterystyczny jest typ dzialal-
talnosci ,,w ty}”’ nosci ,,w prz6d”

4. Dobiera sig nastepstwo do racji uz- 4. Dobiera sie racje do nastepstwa
nanej za prawdziwe uznanego za prawdziwe

Prognozy odnoszg sie do systemoéow

w

5. Prognozy odnosia sie do systemoéw

0 strukturze zamknietej o strukturze otwartej

6. Prognozy dotycza proceséw kwan- 6. Prognozy dotyczg proceséw cigglych
towych

7. Prognozy oparte na teorii lasu nor- 7. Prognozy oparte na teorii repro-
malnego ‘ dukeji rozszerzonej i realizmu

Z metod prognozowania opracowanych w Polsce dla zrebowego spo-
sobu zagospodarowania na uwage zastuguje prognoza produktywnosci
lasu Misia (6). Do sporzadzenia wielowariantowej prognozy na okres
100 lat autor wykorzystal trzy metody regulacji rozmiaru uzytkowania
rebnego: metode dojrzalosci, metode Rutkowskiego i metode EBSA. Za-
stosowane do .celow prognostycznych metody wywodzg sie jednak z roz-
nych form rozumowania logicznego, a w szczegdlno$ci: metody dojrza-
tosci i Rutkowskiego oparte sg' na formie indukcyjnej, a metodg EBSA
na formie dedukcyjnej. -

Z przedstawionych wyzej przykladow prognoz wynika, ze nawet
w przypadku cigglych proceséw rozwojowych lasu wystepuje tendencja
do tworzenia ich docelowych obrazéw. Brak jest natomiast przykiladow
opracowan prognostycznych zdecydowanie odrzucajgcych dedukcyjng for-
me¢ rozumowania logicznego oraz zwigzane z nig zasady i modele teorii
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lasu normalnego. Pozostaje wiec nadal otwarty problem opracowania
takiej metody prognozowania, ktéra uwzglednialaby w sposéb konsek-
wenty zasady nowej teorii reprodukcji rozszerzonej i realizmu, czyli
opartej na indukcyjnej formie rozumowania logicznego.

Z Instytutu Ekonomiki Le$nictwa

i Organizacji Gospodarstwa Lesnego
Akademii Rolniczej im. Hugona Kollgtaja
w Krakowie
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Kpatkoe conmepxanue

HAByM ¢opMaM JOrHYECKOrO MBUIVIEHHS MOXHO TPHNHCATh Abla BHAA IPOTHOCTHYECKOTO
MBILIJIEHHST H (COOTBETCTBYIOU(ME€ HM THNBl TPOTHO3: MNENYKUHOHHBIE M HHAYKIHOHHEIE.
HenyKuHOHHBI THN TNPORHO3 SBJISETCS XapaKTePHBIM IJsi 3aKPHITHIX KHOEPHeTHUYECKHX
CHCTEM M KOHCTPYHPYeTCSl Ha OCHOBaHHH OLeHOK Gymymero. s 3TOTO THIa NpOTHO3
X2paKTepHBIM SIBJSIETCS] YTBEpPXIeHHe ,,6yleT Tak H Tak’, H THN JesiTeJbHOCTH ,Has3ax’.
Ha penyxkunoHHOM BHIE MNPOTHOCTHUYECKOTO MBILJIEHHS CTPOHUTCS MHOTO TEeXHHYECKHX
THNOB NPOTHO3, Te LeJbI0 JeSTEJbHOCTH SIBJSIETCS! NOJYYeHHe ONpPEeNe/eHHOTO MpPOAYKTA.
ITporHossl 3T0TO. THHA XapaKTepPHbl AJsl KBAHTOBBIX MpoleccoB. MHAYKUHOHHBIH THN MpOrHO3
XapaxkTepeH sl KHOePHeTHYeCKHX OTKPBITBIX CHCTEM U KOHCTPYHDYETCS Ha MOJIOMXKEHHSX
0 O6yaywem. [lns THnma nporHo3 XapakTepHLIM sIBJISETCSl yTBEpPXKIEHHE ,,XOTea Obl, UTOOHI
ObI10 TaK M Tak” M THO JAEATEIbHOCTH ,,Brnepen’. ITporHocTHyeckas HesATeNbHOCTb OCHOBaHA
Ha HHAYKUMOHHOM BHIE MBIULICHHS, KAaCaeTCsl MOCTOSHHBIX MPOUECCOB DA3BHTHSA, a Cie-
'LOBaTeJbHO H NPOLECCOB Pa3BUTHSA Jieca.

HenyxunonHast ¢opMa JIOTHYECKOTO MBILIIEHHS JeXaja B OCHOBE TEOPDHH HOPMaJbLHOTO
Jeca, a HHAYKUHOHHasi B OCHOBE TeOpHH paclIMpPeHHOIl penpoayKuHH u peanu3ma PyT-
KOBCKOTO. -

BonbmnzcemBo, H3 M0 cux mop paspaGoranHeix nporaosd 8 UHCCP, I'IP, Typuuu u [Toab-
Iie OCHOBaHa Ha JeAYKIHOHHOM BuJe JOTHYEOKOro MblulieHHss. OTCyTCBYIOT B TOXe
BpeMsl NpPOTHOCTHYeCKHe pa3paGOTKH, OCHOBaHHble HA HHAYKUHOHHOM BHIe. ITO CO3j1aeT
HeO6XOAUMOCTb NPEANPUSTHS TONBITKH pa3pabOTKH HOBOM METOAOJOTHH NPOTHO3HPOBAHHSA
B JIECOCEYHOM <nmocobe BeleHUsT X03HCTBa.

Summary

Two forms of prognostic reasoning and corresponding types of forecasts, namely
deductive and inductive may be ascribed to two forms of logical thinking. The
deductive type of forec¢asts is characteristic for closed cybernetical systems and is
constructed according to appraisals of future. The statement ,it will be so and so”
and ,backward” activity type are characteristic for thjs type of forecasts. Nu-
merous technical types of forecasts, in which definite product is the purpose of
action, are being based on the deductive form of prognostic reasoning. Forecasts
of this type are characteristic for quantum processes. The inductive type of forecasts
is characteristic for open cybernetical systems and based on statements about
future. The statement ,I would like it to be so and so” and ,forward” type of
activity are characteristic for this type of forecasts. Prognostic activity based on
the inductive form of reasoning concerns continuous developmental processes and,
therefore, forest development processes.

The deductive form of logical thinking :provided foundation for the normal
forest theory, while the inductive one — for the Rutkowski’s theory of extended
reproduction and realism.

Most of until now developed forecasts in Czechoslovakia, German Democratic
Republic, Turkey! and Poland are based upon the deductive form of logical
thinking. On the other hand prognostic ideas based on the inductive form are
lacking. This creates the need of undertaking attempts of the development of a new
Procedure of forecasting in the clearcut method of forest management.
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