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W dniach 23-26 wrzesnia 1996 r. odbyta si¢ w Madrycie migdzynarodowa
konferencja AgEng’96, poswigcona problematyce inzynierii rolniczej. Organizato-
rem konferencji byli: Europejskie Stowarzyszenie Kadr Inzynierii Rolniczej1 (Euro-
pean Society of Agricultural Engineers, EurAgEng) i Politechnika Madrycka. Ucze-
stniczyto w niej ponad 600 os6b reprezentujacych 41 krajéw ze wszystkich kontynen-
tdw naszego globu. Zakres tematyczny konferencji obejmowat:
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Maszyny rolnicze i Zrédta napgdu — 158 referatéw;
Budownictwo rolnicze — 88 referatow;

Uzytkowanie gleby i wody — 76 referatow;
Energetyka i elektryfikacja rolnictwa — 26 referatow;
Srodowisko — 51 referatéw:

Przetwoérstwo rolno-spozywcze — 85 referatow;
Zarzadzanie i ergonomia — 68 referatow.

Europejskie Stowarzyszenie Kadr Inzynierii Rolniczej funkcjonuje od 1 stycznia 1992 r.

Jego celem jest promowanie, w skali ogélnoeuropejskiej, wiedzy i osiagnig¢ inzynierii
rolniczej, migdzy innymi poprzez:

—

—

—

wspieranie nauki i praktyki w zakresie inzynierii w rolnictwie, ogrodnictwie, lesnic-
twie, sferach socjalnych i ksztattowaniu krajobrazu, hydroponice i przetworstwie
rolno-spozywczym,;

promowanie roli i umacnianie prestizu inzynierii rolniczej;

wielowymiarowa wspétprace pomigdzy inzynierami zaangazowanymi w sferach pro-
dukcji, handlu, badan, szkolenia i upowszechnienia;

konferencje, publikacje, seminaria po§wigcone tematom specjalistycznym;
pomaganie poszczeg6lnym cztonkom w doskonaleniu wiedzy 1 umiejetnosci;
ulatwienie organizacjom czlonkowskim i stowarzyszonym w rozwijaniu ich dziatal-
no$ci zawodowych.

EurAgEng wspélpracuje z innymi organizacjami migdzynarodowymi, zarOwno europej-
skimi, jak i pozaeuropejskimi, dziatajacymi w sektorach publicznych i prywatnych.
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Referaty mieszczace si¢ w obrgbie kazdej z wymienionych grup tematycznych
zostaly dodatkowo podzielone wedlug obszaru stosowania:
Polowa produkcja ro§linna,

Ogrodnictwo,

Produkcja zwierzeca,
Lesnictwo,

Rozw@j obszaréw wiejskich.

Obrady odbywaly si¢ réwnolegle w o§miu sekcjach. W sumie program obejmowat
dwie sesje plenarne, 35 sesji referatowych, 24 spotkania dyskusyjne grup tematycz-
nych (Special Interest Groups — SIG) oraz dwie sesje plakatowe.

Zakres tematyki 1 liczba prezentowanych referatéw powoduja, ze choéby najbar-
dziej skrotowe przedstawienie catosci problematyki omawianej konferencji nie jest
mozliwe. Osoby zainteresowane moga jednak siggna¢ do dwutomowej publikacji, w
ktérej zamieszczono streszczenia referatéw (lacznie 1097 stron). Peine teksty refera-
tow, dostarczone przez autoréw, byly dostgpne podczas Konferencji.

W tym miejscu ograniczymy si¢ do syntetycznego oméwienia tylko jednego
tematu, ktéry cieszy si¢ obecnie rosnacym zainteresowaniem, co znalazlo wyraz w
pracach konferencji. Jest nim rolnictwo precyzyjne. Jego istota polega migdzy innymi
na dostosowaniu dawek srodkéw plonotwoérczych do rzeczywistych potrzeb z uwz-
glednieniem przestrzennego ich rozmieszczenia w obrgbie pola. Rozwigzanie takie
pozwala na ograniczenie dawek nawoz6w i Srodkéw ochrony roslin bez spowodowa-
nia spadku plonéw. Prowadzi to do obnizenia kosztéw produkcji i zmniejszenia
zagrozen dla Srodowiska naturalnego, co powoduje poprawe efektywnosci naktadéw
produkcyjnych w produkcji ro$linne;j.

Podstawowym narze¢dziem umozliwiajacym wdroZenie rolnictwa precyzyjnego
jest tzw. system lokalizacji przestrzennej (Global Positioning System — GPS).
Umozliwia on rejestracje danych o stanie ro§linnosci, zagrozeniach ze strony chwa-
stow, chordb i szkodnikéw oraz o plonach ro$lin na obszarach poszczegélnych pél,
przy uwzglednieniu ich przestrzennego zréznicowania. Odbiorniki GPS, cechujace
si¢ wysokim poziomem zintegrowania i wposazone w szybkie procesory, sa obecnie
dostepne na rynku po cenach umiarkowanych, wykazujacych tendencje spadkowa.

System umozliwia wykonanie map odwzorowujacych rozktad danych opisu-
jacych badana wielko§¢ w obrebie pola. Moga to by¢ na przyktad mapy rozmiesz-
czenia plonu ziarna i stomy. Stanowia one podstawe do okreslenia zapotrzebowa-
nia na nawozy, ktérych dawki ustala si¢ proporcjonalnie do plonu. Oznacza to, Ze
w sektorach pola, w ktérych plon jest najwyzszy, nalezy tez stosowaé najwyzsze
dawki nawozéw. O warto$ci map decyduje doktadno$¢ rejestracji danych [3].
Ogolnie biorgc, system lokalizacji przestrzennej moze spetniaé swoje zadanie pod

warunkiem zapewnienia duzej precyzji rejestrowanych danych zar6wno w czasie,
jak 1 przestrzeni.
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Poniewaz w GPS wykorzystuje si¢ konstelacje sztucznych satelitéw, ktérych
polozenie wzgledem Ziemi nie jest stale, wysytane przez nie sygnaly zawieraja
"szum’, co powoduje ze powstaja bledy, ktérych rozktad statystyczny jest zmienny
w czasie 1 przestrzeni. Ponadto sygnaty pochodzace z satelity moga by¢ zakt6cane
przez roznego rodzaju przeszkody w postaci drzew, budynkéw itp. [1]. Dlatego
obecnie GPS nie w pelni odpowiada wymaganiom rolnictwa precyzyjnego. W zwiaz:
ku z tym specjalisci proponuja wykorzystanie dodatkowych informacji o przestrzen-
nym rozmieszczeniu badanych wielko$ci. Moga to byé informacje pochodzace z
czujnikow zamontowanych na maszynach pracujacych na polu [4]. Poprawie precy-
zyjno$ci danych stuzy¢ moze tzw. skorygowany system lokalizacji przestrzennej
(DGPS), polegajacy na zastosowaniu zestawu, w ktérym stacjonarny odbiornik o
doktadnie ustalonej pozycji wspétpracuje z odbiornikiem ruchomym zamontowanym
na maszynie, przy zapewnieniu odpowiednich parametréw przekazywanych sygna-
16w [2].

W $wietle powyzszych informacji praktyczne wdrozenie rolnictwa precyzyjnego
oraz zastosowanie systemu lokalizacji przestrzennej (GPS) musi by¢ poprzedzone
pracami prowadzacymi do zwigkszenia precyzji rejestrowanych danych. Wymaga¢
ono bedzie takze odpowiednich dalszych modyfikacji maszyn i urzadzen rolniczych,
ktére umozliwig precyzyjne dawkowanie nawozéw i srodkéw ochrony roslin, odpo-
wiednio do przestrzennie zréznicowanych potrzeb. Mozna oczekiwaé, ze zalety tego
systemu z punktu widzenia efektywnos$ci naktadéw produkcyjnych, a takze — a moze
przede wszystkim — ochrony $rodowiska, przesadza o tym, Ze prace nad jego
doskonaleniem bgda kontynuowane.
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