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Parametry ułożenia rurociągu drenarskiego /spadek, przykrycie, rozstawę i długość/ uzysku;e 

się z pomiarów polowych. Aby scharakteryzować spadek i ..przykrycie rurociągu, dokonuie się ni­

welacii wierzchu, rurociągu i terenu wzdłuż trasy iego ułożenia w odstępach co 1 m. Otrzymuie 

się dużq liczbę danych, która zależy od długości rur.ociqgu [3]. Opracowanie wyników za po­

mocq komputera wymaga zapam,iętania ich w pamięci maszyny cyfrowej w stosowanei formie [1]. 

Da.ne opisuiqce parametry ułożenia rurociqgu zapamiętano w postaci rekordu o budowie omówiQnej 

w dalszei części pracy. Budowa rekordu została dostosoV:,ana do pomierzonych wyników i sposo­

bu wykorzystania ich przez programy użytkowe • 
• 

PODSTAWY OPRACOWANIA 

Dane zgromadzone w opisywanym systemie dotyczq ułożenia rurociągów drenarskich wykonanych 

przez przedsiębiors1wa melioracy;ne w c_zasie produkcyjne; pracy. Uzyskpno ie ~ badań polowych 

przeprowadzonych w łatach 1982-1984 w ramach tematu PR - 7 .06 .02 .09 - 11 Opracowanie zasad 

technologicznych wykonywania drenowania bezrowkowego oraz określenie warunków pracy wybra­

nych maszyn drenarskich w celu poprawy iakości ·wykonawstwa". Badania według metodyki opraco­

wane; przez Instytut Napraw i Organizacii Zapfecza Technicznego Akademii Rolniczej w Krako-

wie przeprowadziły zespoły: 

- lnstytutl:J Naprc;w i Organizacji Zaplecza Technicznego AR w Krakowie, 

- Instytutu Melioracji Rolnych i Leśnych · AR w Poznaniu, 

- Instytutu Melioracii i Gospodarki Wodnei SGGW - AR w Warszawie, 

"" - Instytutu Melioracii Rolnych i Le§nych AR we Wrocławiu, 

- Instytutu Melioracii i Użytków Zielonych w Falentach. 

Do bazy danych nie wprowadzono wyników pomiarów polowych uzyskanych przez zespół Aka-

demii Rolnicze i we Wrocławiu, gdyż różniły się one znacznie od pozosta·łych rezuhatów badań. 
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System bazy danych składa się z samei bazy danych umieszczone; na dysku oraz z programów 

użytkowych przetwarzaiqcych je. 

ORGANIZACJA BAZY DANYCH 

Dane umieszczono na dysku w postaci zbioru rekordów, opisuiqcych ułożenie poszczególnych 

rurociqgów drenarskich /na ogół sączków/ obiętych badaniami. W rekordzie wyróżnić można na­

główek, który stanowią dwa łub trzy początkowe wiersze, oraJ ciqg par łiczb całkowitych, ozna­

czaiqcych rzędną terenu i rzędną wierzchu rurociągu drenarskiego, które otrzymano z niwełacp 

terenu i rurociqgu drenarskiego w punktach pomiarowych /usytuowanych wzdłuż trQsy jego ułoże­

nia co l metr/. Pierwszy punkt pomiarowy stanowi połączenie rurociqgu ze zbieraczem 1ub uj~­

cie rurociqgu do rowu odpływowego. 

OPIS REKORDU 

Każdy rekord zawiera następujqce dane: 

- numer obiektu, 

- numer rurociqgu, 

- kod -ypu maszyny, za pomocą której ułożono rurociąg, 

- rodzaj sterowania /kod/, 
- proiektowanq rozstawę sqczków, w m, 

- projektowanq głębokość ułożenia, w cm, 

- długość rurociqgu drenarskiego, w m, 

- liczbę wyróżnionych czę~i rurociqgu drenarskiego, z których sqsiednie majq różne spadki. 

Powyższe dane mieszczą się w pierwszym wierszu. 

- Numery punktów zmiany spadku rurociqgu drenarskiego /numeracja punktów pomiarowych 

rozpoczyna się od 1/. 
- Wartości spadków kolejnych odcinków rurociqgu drenarskiego /zapisane w postaci ułamków 

dz ies ię tnych/. 

Numery punktów zmiany spadków i wartości spadków zajmujq jeden lub dwa kolejne wiersze. 

Zależy to od liczby wydzielonych części rurociągu drenarskiego, którego dwa koleine odcinki 

majq różne spadki /liczba wyróżnionych odcinków ~ 10/. 

- Pary liczb całkowitych: rzędna terenu i rzędna wierzchu rurociqgu drenarskiego w kolejnych 

punktach pomiarowych, w mm. 

Rozmieszczenie ciqgu par rzędnych w kolejnych wierszach jest dowolne. Liczba par rzędnych_ 

musi być równa długo§ci rurociqgu drenarskiego +1 • 
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Oznaczenia i kody 

Kod Typ maszyn 

1 Poldren KO - 20 

2 Meliomat 

3 Jar - 160 

4 Cornelius 

5 Badger 

6 Thiel 

7 ETC - 202 

8 Zestaw 

9 lD - 150 

10 • mne 

Przykład 

5,29,9,5,18,0,133,2, 
1,3,134,1,.0077, 
7700,6746,7650,6789,7840,6858,7840,6838; 
78'20,6840,Y760,6770,7780,6788,7830,6812, 
7840,6812,7820,6845,7780,6878,7770,6879, 
7770,6891,7790,6901,7820,6911,7860,69'29, 
7880,6900,7880,6899,7900,6954,7890,6956, 
7900,6958,7940,6996,7950,6999,7950,6998, 
7940,7005.7970.7016.7990.70'l6.7990,7035. 
8030,7038,8050,7024,8070,7049,7120,7068,, 
8130,7069~8100,7071,8110,7087,8110,7091, 
8140,7087,8150,7113,8150,7115,8150,7118, 
8180,7130,8200,7145,8220,7167,S'll0,7183, 
8210,7154,8260,7171,8250,7165,8270,7186, 
8280,7191,Er280,7191,8280,7192,8300,7215, 
8300,7212,8320,7206,8310,7222,8330,7226, 
8320,7223,8330~7272,8350,7295,8380,7268, 
S'l30,7276,8340,7l83,8410,7322,8380,7320, 
8360,7305,8410,7321,8440,7344,8430,7388, 
8370,7438,8330,7440,8440,7545,8430,7471, 
8430,7461,8410,7447.8480,7463.8510,7490, 
8460,7482,8400,7471,8440,7455,8500,7508, 
8510,7526,8470,7524,8430,7511,8450,?526, 
8460,7581,8440,7599,8480,7586,8510,7576, 
8590, 761 o, ) 8600, 7645,8550, 7615,851 o~ 7605, 
8670,7624,866Q,7611,8600,7561,8560,7539, 
8650, 7578, 871 O, 7559, 8690, 7549 ,:8620,7593, 
8660,7604,8710,7610,8660,7599,8600,7630, 
8700,7634,8770,7622,8730,7632,8710,7646, 
8830,7661,8850,7647,8810,7648,8740,7645, 

Kod Sterowanie 

1 bez urzqdzeń 

2 optyczne 

3 po drucie 

4 radiowe 

5 laserowe 

191 
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8860,7680,8840,7678,8790,7706,8750,7697, 
8840 I 76.8'2 I 8830 I 7700, 88'20 I 77151 8970 I 7713 I 
8930,7717,8940,7740,8960,7758,8950,7752, 
8940,7772,8880,7782,8850,7759,8940,7767, 
8990,7786,9080,7845,9060,7812,9050,7808, 
?000 I 78'27 .8950 I 78'2 8, 

Obiaśnienie 

5 - Boćki, wo1 ~ białostockie 

PROGRAMY UŻYTKOWE 

Programy użytkowe napisanę są w ięz)·ku programowania FORTRAN IV MERA 400 [2]. Służq 

one do opracowania wyników pomiarów. Za ich pomocq można obliczyć: 

1. Współczynniki autokorelacp i korelacp z próby pomiędzy odchyłkami lokalnego spadku 

terenu na dlugo·sci wyznaczonei p„zez dwa koleine punkty pomiarowe /z przesunięciem/ od spad­

ku proiektowanego rL•rociągu a odchyłkami lokainego spadku ułożonego rurociągu na tym odcinku 

od tegoż spadku pr-=>iektowanego. 

2 • Liczbę i długość wgłębień - ich klasyfikacię. 

3. Wadliwość rurociągu drenarskiego ze względu na spadek. 

4. Klasyfikac ię przykryć. 

W miarę potrzeby można pisać programy wykorzystuiące zapamiętane dane do aktuafnych po­

trzeb. 

PODSUMOWANIE 

Baza danych w postaci zbioru rekordów ma tę zaletę, że można dopisywać do niei nowe ri!­

kordy omówionego typu w zasadzie bez ograniczeń /w ramach pozostaiącei w dyspozycp użytkow­

nika pamięci dyskowei/. Wadą natomiast iest konieczność przeglądania wszystkich rekordów, iesli 

chce cię otrzymać informacie odno91ie do cechy, ·która charakteryzuie niektóre spośród rekordów. 
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Mi koła i Gołaszewski, Fe I iks Pietras 

SMALL SYSTEM OF THE BASE OF DATA CONCERNING 

THE TRENCHLESS DRAI NAGE 

Sum mary 

193 

The smal I system of the base of data consists from the see of records and of usefuł programs„ 

The records rescribe laying up particular drain pipełines. The record structure has been adapted 

to the results of field measurements /levelling of higher line of drain pipelines and of the oreo 

surfa~e at measurement points/. The program transforms the data contained in the records and 

gives information about the quafit}' of trenchless laying up drain pipelines. 

MHKOJiaił roJiallleBCKH, <»eJtHRC IleTpac 

MAJIAH CHCTEMA .6A3 ~. KACIDJWiCR EECTPAHilIEIDłOI'O JIPEID1POBAHIDI 

P e s m M e 

Ma11aa CHCTeMa 6a3H ~8HHJ:lX COCTaBJieHa HS c6opa sanHceff R UO~D30Ba­

TeHbHHX nporpa.MM. 38IIHCH KSCatOTCR IlJ)OIUrB.ItKH OT~enbHHX ĄpeHammx Tpy607 

npoBonoB .IlOCTpoeHHe 3aIIMC8M np~ypoąeHO K peay~bT8Ta.M noieBHX H3MepeHBi 

( BHBeJlSłllWI Bepxaero ypoBwr Tpy6onpoB0,n0B H IlJIOUl8,IUI B H8Mep11TeJil>HBX TOtł­

Kax). IlporpaMMS npeo6pasyioT ,naHHHe, co)lep,m~ecH B sanmcnx, H ,I(aIOT HH­

g,opMaIT)tl) o Ka-qecTBe npoI<JIB.nKH ,npeHaJmHX Tpy6onpoB0Jl0B, BH'.llOJIHeHHblX 6ec­

TpaHIDe~HOi CHCTeMoa. 


