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W badaniach koZowych mechanizméw jezdnych oraz ich wpiywu na
ugniatanie gleby zachodzi potrzeba precyzyjnego i dokXadnego o-
kredlenia parametréw ruchu kota (2, 3, 4). Zastosowanie techniki
filmowej umozliwilo pomiar poélizgu kdét napedowych ciagnika na
krétkich odcinkach drogi na poziomie biedu 0,01 (1).

OprZyrzadowahie (stosowane w opracowanej metodzie  filmowej)
pomiaru poélizgu stwarza takze mozliwoé¢é okreélenia:

- predkosci katowej koia;

-‘rzeczywistej predkosci postepowej koZa. _

Realizacja pomiaréw wymienionych parametréw wymaga przygoto-
wania i zamontowania na ciagniku nastepujacej aparatury:

- kamery filmowej, z mozliwoscia regulacji prédkoéci przesuwu
klatek filmowych;

- pierédcienia ze stalowejvblachy z naniesiona wewnatrz po-
dziatka centymetrowa; |

- sztywnego liniatu z podzialka centymetrowa;

- wskaznika osi kota. o

Rozmieszczenie oprzyrzadowania na ciagniku Ursus C-385 przed-
stawiono na rys. 1. |

W czasie ruchu kota umieszczona nad jego osia kamera filmuje
przesuwajace sig podziaizki na pierscieniu, montowanym wspdétosiowo
do tarczy kola oraz na liniale lezacym na podiozu obok pierscie-
nia (w odlegtoséci okoo 0,5 m) wzdiuz toru ruchu kota (rys. 2).

W pomiarach stosowano kamerg filmowa AK - 16 wyposazona vi
obiektyw Pentovar 1 : 2, 8, 15 - 60 mm, w ktérej w uktadzie napg-

dowym wykorzystano przekadnie i silnik wysokiej sprawnodci. W za-
" kresie predkosci od O do 7 m . s"l, rozwijanej przez ciagnik



